
 

 

 

 

MSO/UPO2000 ∆ ᾩ  

 

ῳ 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

REV 0  

2022.11 



 2 / 29 

 

 
 

 

 Е200 MHzЇ100 MHzЖ 

 2GS/sЇ 1GS/s(׃ MSO)Ж 

 2 4 ү Ї 56Mpts Ỵ Ж 

 16 ү Ї Ỵ 56MptsЃ׃ MSOЄЖ 

 1,000,000 wfms/sЖ 

 Ὺ 50MHz ⃰ /ᴑ ׃) MSO-S)Ї ꜘ

└ AWG ᴑ ₴Ж 

 ⅎ ꜗ Ж 

 120,000 ᴌ Ғ ┼ ⅎ ꜗ Ї USB Ỵ ₴Ж 

 ꜗ Ѓꜘɻ⁯ɻӝɻ ɻ ɻ ЄЖ 

 4M FFTЇ Ї Ї Ж 

 ꜠ 36 Ж 

 Multi-Scopes ᾩ Ж 

 7 ᵣ ᴌ Ж 

 DVM ֢ ẅ Ж 

 ҵ ꜗ Ї Ї Ї Ї “Ї “Ї Ї Ї Ї

Ḧ ɻ N Ж 

 ꜗ Ї ԓ Ể Ḫ Ḫ Ж 

 ꜗ Ѓ ЄЕRS232Ї I2CЇ SPIЇ CANЇCAN-FDЇLINЇFlexRayЖ 

 Ultra Phosphor2.0 ᾩ Ї 256 Ж 

 8 800x480 Ї שׂ ᵲЕ ₵Ї ꜠Ї Ї Ї ꜠ Ж 

 ҵ ЕUSB HostɻUSB DeviceɻLANɻEXT TrigɻAUX Out(Trig OutɻPass/FailЄ

₴ɻḪ ₴ ЃAWG)ɻVGA Ж 

 SCPI ᴀ ‼  Жת

 WEB ┼ɼ 
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MSO/UPO2000 ∆ ᾩ ԓ UNI-T ∕ Ultra Phosphor2.0 ҅

ꜗ ɻ Ї ԋ ɻᴮ ᴭ ꜗ

Ї ꜡ ᵲɼ ḪЇ

ᵩЇ Їᴀ ᴀ Ї ҟ Ї Ї Ї ḷЇ /

ᴭ / / ɼFast Acquire ‼װ

Ԑᴌ ɻ ꜠ɻ Ḫ ɼ 

 

 

ЇῊ ֢ԝᵩ  

8 Ї שׂ ᵲЇᶡ Е ₵Ї ꜠Ї Ї Ї ꜠ ɼᶕ

꜠ᵲ ꜘ ɻḈ Ї ɼ Їד Ḧ ԋᴶ

ᵲЇ ᴮ ԋ֢ԝᵩ ɼ 
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ҵ ꜗ  

꜠ 36 Ж 

 

 

 

XY  

 

XY ᾩ Ї װ ҩ Ḫ Ӑ ᵣ  
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1,000,000 wfms/s 

∕ Ḫ Ї



 6 / 29 

 

 

 

 

ⅎ ꜗ Multi-Scopes 2.0 

 

ⅎ ҐΊ 256 Ї ҙ ┼ 

 

Ỵ 56Mpts 

 

Ḉԓ Ḧ Ї ῡ ᵩ Ї

ԋ ɼ 
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ҵ ꜗ    

 

װ ꜡ ‼ ₴ῗ Ḫ  

 

ῊῪ ᴌ  

 

ɼ Ỵ 56Mpts Ґ ῊῪ ᴌ Ї ₉ └ԋ

Ї ԋ Ї ɼ 

┼ Ї ῊῪ ᴌ ɼ 
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ɻ ɻ ᶕ Ї װ Ể ɻ

Ḫ ɼ 

 

֢ 

 

 

 

Ḫ ₴ ᵣ  
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AWG ⃰ ᴑ  

 

Ὺ ⃰ ᴑ Ї ₴ ɻ ɻ ɻ “ ɻᴑ ɻ

ɼ ₴ 50MHzɼ 

 

 

 

ԓ ⅎ ɼ ҅ ԓ א Ѓ ᵣғ

Є ῗ Ї ɻ ῗ ɼ 
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LA ⅎ ᴀ 

ԓ Ї  

 

8 ᵣ ADC ₴ 

 

Web Control ꜗ  

Ὺ  Web ServerЇ ᴀ ┼ɻ ɻ Ї

ɻ ɼ ꜠ ᴌ ҏᵣ ᴌЇ

ɼMSO/UPO2000 ∆  PC ҩ ᵲЇᶕ ꜘ

Ḉɼ 

 

 



 11 / 29 

 

 

 

ⅎ  

ᶱҩү 8ү ⅎ Ї ԋғ ᴌ ɼғ ЇUT-M15

װ ҿ 2.54mm 8X2 ɼUT-M15 ᶱ₴ Ї ῇ

ҿ 101kãЇ ҿ׃ 9.0pFɼ 

 

 

Ņ῝ ņ װ Ї Ḧ ɼ 

Ї ԓ ⁯ ῗ ҿ 10¦ MSO/UPO2000

∆ ᾩ ɼ ᾨ Ґҩүװ ᴌЇ └ ֙ ‼Е 

 ᴀ ᵲ Ґ Ҏ ⅎ  ҏɼװ

 ᵲ └ 5 Ї ꜗ Ї  

ꜗ ɼ 

 

 

UPO2102 

UPO2104 

MSO2102 

MSO2104 

MSO2102-S 

MSO2104-S 

UPO2202 

UPO2204 

MSO2202 

MSO2204 

MSO2202-S 

MSO2204-S 

 100MHz 200MHz 

ҏ  ƍ3.5ns ƍ1.8ns
*
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ᵤ  Ѓ֢ Ї-3dBЄЖƍ5 HzЃ BNC ҏЄ 

 <5mVЕ¤3%ЇƎ5mVЕ¤2% 

ẘ  ¤Ѓ2%+0.1div+2mVЄ 

ᵣ WɻAɻV UЇ ҿЕV 

 Е>40 dB 

( Ї׃ MSO) 

ẅ  8 ү 1 ẅ  

ẅ   

TTL (1.4 V)  

5.0 V CMOS (+2.5 V)Ї3.3 V CMOS (+1.65 V)  

2.5 V CMOS (+1.25 V)Ї1.8 V CMOS (+0.9 V)  

ECL (-1.3 V)  

PECL (+3.7 V)  

LVDS (+1.2 V)  

0 V  

ӎ  

ẅ   ¤20.0VЇ20 mV   

ẅ  ¤(100 mV + 3% ẅ )  

꜠  ¤10 V + ẅ 

ῇ  CAT I 40Vrms 

ῇ  Ѓ101 kã¤1%Є||Ѓ9 pF ¤ 1 pFЄ 

 500 mVpp  

ᶼ  2ns 

ⅎ  1bit 

 ¤100ns 

( ) 

ᵣ 

100MHzЕ2 ns/div 1000 s/div 

200MHzЕ1 ns/div 1000 s/div 

( ╦ ɻ Ỵ ) 

 ƍ¤ Ѓ50 + 2 ¦ ᶕ Єppm 

 
Ѓ ЄЕƎ1  

Ѓ ЄЕ1 s 10 s 

 

Y-TЇ  

X-YЇCH1-CH2,CH1-CH3,CH1-CH4,CH2-CH3,CH2-CH4,CH3-CH4 

Roll
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Їҙ  
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Ḫ  CH1љCH4 D0љD15 

 

 ҏ ɻҐ ɻᴑ  

 8 ns 10 s 

Ḫ  CH1љCH4 D0љD15 

 

 HɻLɻX 

ᴌ ԓɻ ԓɻ Ὺ 

 8 ns 10 s 

Ḫ  CH1љCH4 D0љD15 

/Ḧ  

 ҏ ɻҐ  

 HɻL 

 4 ns 10 s

/

/
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2400bpsɻ4800bpsɻ9600bpsɻ19200bpsɻ38400bpsɻ57600bpsɻ115200bpsɻ

ӎ 

ᵣ  5 ᵣɻ6 ᵣɻ7 ᵣɻ8 ᵣ 

Ḫ  CH1љCH4 D0љD15 

I
2
C  

ᴌ ꜠ɻ ɻẨ ɻҧ ɻ ɻ ɻ  
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Ḫ  CH1љCH4 D0љD15 

LIN  

ᴌ ɻ ɻ ɻID ɻ ɻ ɻ  

Ḫ  V1ɻ ɻҩ  

ᵣ   2.4kbpsɻ4.8kbpsɻ9.6kbpsɻ19.2kbpsɻ ӎ  

  1љ8

 

 

Ḫ  CH1љCH4 D0љD15 

FlexRay 

ᴌ  ɻ ɻ ɻ ɻ ɻ ɻID ɻ ɻ  

 BMɻ BP 

ᵣ  2.5Mbpsɻ5Mbpsɻ10Mbps 

Ḫ  CH1љCH4 D0љD15 

 

ү  ҷ ҅үЇ 2ү 

 RS232/UARTɻI
2
CɻSPIɻCANɻCAN-FDɻLINɻFlexRay 

 18 ᵣ Ї ɼ ӎ ɼ 

Ḫ  CH1љCH4 D0љD15 
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 7 ᵣ ᴌ  

XY  Ї Ї Їӝ ᶡ  

 

 A+BɻA-BɻA¦BɻA/BɻFFTɻ ɻ  

FFT  RectangleɻHanningɻBlackmanɻHamming 

FFT  
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“Е῝ ẅ 2% (1kHzЇ1VppЇ50ã) 

Е Е1%  99%Ї Ж  “Е1%  99%Ї  

ⅎ Е1%  10 nsЃ ҩ ẅЄ 

Е20 ns 

ⅎ Е10 ns 

꜠Е2ns 

 

Е1 ïHz  400 kHz 

Е1% 

Е0.1%-99.9% 

 Е50 MHzЃ῝ ẅЄ 

Ὺ  Е1 ïHz  5MHz 

ᴑ  

Е1 ïHz  5MHz 

Е8 512k  ( ) 

Ὺ Ỵᵣ Е10ү 

 
Е100 ppmЃ ԓ 10 kHzЄЖ50 ppmЃ ԓ 10 kHzЄ 

ⅎ Е1ïHz 

 

₴ Е20 mVpp  6 Vpp ( )Ж10 mVpp  3 Vpp (50 ã) 

ⅎ Е1mV 

Е¤5% 

ẘ  

Е2%Ѓ1 kHzЄ 

Е¤3 V ( )Ж¤1.5 V (50 ã) 

ⅎ Е1mV 

Еẘ ẅ ¤5% 

AM ┼ 

 ɻ ɻ ɻᴑ  

 Ὺ   

┼  ɻ ɻҏ ɻҏ ɻ ɻᴑ  

┼  2mHzљ50kHz 

┼  0%љ120% 

FM ┼ 

 ɻ ɻ ɻᴑ  

 Ὺ   

┼  ɻ ɻҏ ɻҏ ɻ ɻᴑ  

┼  2mHzљ50kHz 

ẘ 12.5MHz( ) 



 20 / 29 

 

 

  8  TFT LCD 

ⅎ  800 ¦RGB¦480 ἥ  

 24-bit  

ᵯ  ẅɻ50msɻ100msɻ200msɻ500msɻ1sɻ5sɻ10s
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(W¦H¦D) 370mm¦185mm¦115mm 

 4.5 kg 

 

‼  1  

‼ 

ῡ  
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Ḫ  

   

 

MSO2204-SЃ200MHzЇ4 +16 ЇAWGЄ MSO2204-S 

MSO2104-SЃ100MHzЇ4 +16 ЇAWGЄ MSO2104-S 

MSO2202-SЃ200MHzЇ2 +16 ЇAWGЄ MSO2202-S 

MSO2102-SЃ100MHzЇ2 +16 ЇAWGЄ MSO2102-S 

MSO2204Ѓ200MHzЇ4 +16 Є MSO2204 

MSO2104Ѓ100MHzЇ4 +16 Є MSO2104 

MSO2202Ѓ200MHzЇ2 +16 Є MSO2202 

MSO2102Ѓ100MHzЇ2 +16 Є MSO2102 

UPO2204Ѓ200MHzЇ4 Є UPO2204 

UPO2104Ѓ100MHzЇ4 Є UPO2104 

UPO2202Ѓ200MHzЇ2 Є UPO2202 

UPO2102Ѓ100MHzЇ2 Є UPO2102 

ᴌ 

‼ Ѓ1Є  

USB  UT-D04 

BNC-BNC Ѓ׃ MSO-SЄЃ1Є UT-L45 

BNC- Ѓ׃ MSO-SЄ1Є UT-L02A 

(200MHz/100MHz) Ѓ2/4Є UT-P05/UT-P04 

ⅎ ᴀ Ѓ׃ MSOЄЃ1Є UT-M15 

ᴌ 

ҷ ᴌ MSO/UPO2000-BND 

ҷ ᴌЃ RS232ЇUARTЇI
2
CЇ

SPIЄ 
MSO/UPO2000-EMBD 
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RS232/UART / ᴌ MSO/UPO2000-COM 

I
2
C / ᴌ MSO/UPO2000-I2C 

SPI / ᴌ MSO/UPO2000-SPI 

ҷ ᴌЃ CANЇCAN-FDЇ

LINЇFlexRayЄ 
MSO/UPO2000-AUTO 

CAN / ᴌ MSO/UPO2000-CAN 

CAN-FD / ᴌ MSO/UPO2000-CAN-FD 

LIN / ᴌ MSO/UPO2000-LIN 

FlexRay / ᴌ MSO/UPO2000-FlexRay 

ⅎ ᴌ MSO2000-S-BODE 

 UT-ISOT 

 UT-V23/UT-P21 

ⅎ  
UT-P30/UT-P31/UT-P32/ 

UT-P33/UT-P35/UT-P36 

 
UT-P40/UT-P41/UT-P42/ 

UT-T--
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UT-P01  1X:DCљ8MHz 

10X:DCљ25MHz 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P03  1X:DCљ8MHz 

10X:DCљ60MHz 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P04  1X:DCљ8MHz 

10X:DCљ100MHz 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P05  1X:DCљ8MHz 

10X:DCљ200MHz 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P06  1X:DCљ8MHz 
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10X:DCљ300MHz 

ῡ :UNI-T ∆ 

UT-P07  1X:DCљ8MHz 

10X:DCљ500MHz 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P08  1X:DCљ8MHz 

10X:DCљ350MHz 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P20  DCљ100MHz 

100:1 

ᵲ 1500Vrms 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-V23  DCљ100MHz 

100:1 

ῇ 100Mã¤2% 

ᵲ 2000Vpp 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P21  DCљ50MHz 

1000:1 

ᵲ DC 15kVrmsЇAC 10kV( ) 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P40  DCљ100kHz 
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50mV/A, 5mV/A 

0.4Aљ
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UT-P30 ⅎ  DCљ100MHz 

⁯ ᶡ 100:1,10:1 

ῇ ꜠ ¤800Vpp 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P31 ⅎ  DCљ100MHz 

⁯ ᶡ 1000:1,100:1 

ῇ ꜠ ¤1.5kVpp 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P32 ⅎ  DCљ50MHz 

⁯ ᶡ 1000:1,100:1 

ῇ ꜠ ¤3kVpp 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P33 ⅎ  DCљ120MHz 

⁯ ᶡ 100:1,10:1 

ῇ ꜠ ¤14kVpp 

ῡ :UNI-T ∆ 
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UT-P35 ⅎ  DCљ50MHz 

⁯ ᶡ 500:1,50:1 

ҏ 7ns 

2% 

ῇ  

1/50:130(DC+peakAC) 

1/500:1300(DC+peakAC) 

ῇΐ  

100Vrms,CATI 

600Vrms,CATII 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

UT-P36 ⅎ  DCљ50MHz 

⁯ ᶡ 2000:1,200:1 

ҏ 3.5ns 

2% 

ῇ  

1/200:560(DC+peakAC) 

1/2000:5600(DC+peakAC) 

ῇΐ  

2800Vrms,CATI 

1400Vrms,CATII 

ῡ :UNI-T ∆ 

 

 

 

ЕḦḷ Ӏ 3 ,Ғ ᴌɼ 
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UNI-T Е 400-876-7822 

 

ᴮ⌐ ЃҲ Є ᴓ ῎ ɼ Ҳ ֥ Ḫ Ғ

Ї ῗ UNI-T ֥ ɻ ɻ ꜙ Ḫ Ї UNI-T

http://www.uni-trend.com 

 

 

 ᴕῺ      MSO2000-2022-07 
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